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 م. أيمن كاظم محيسن

 



 زارة التعليم العالي والبحث العلميو          

 الجامعة التقنية الجنوبية        

 المعهد التقني العماره        

 التقنيات الكهربائية / فرع القوى الكهربائية -القسم :        
 

 اسم المادة

 مكائن التيار المتناوب
AC Machines 

 الفصل الثاني
 

 السنة الدراسية
 الثانية

 عدد الوحدات الساعات الاسبوعية
 م ع ن
2 3 5 5 

 وعمل المكائن الكهربائية. الهدف العام    : تعريف الطالب على اجزاء
 الهدف الخاص :سيكون الطالب قادرا على ان :

 يفهم نظرية عمل مكائن التيار المستمر والمتناوب. -1
 يشغل المكائن الكهربائية. -2

 يحدد اجزاء المكائن الكهربائية والمحولات. -3

 المفردات النظرية
  الاسبوع

 المحولات ثلاثية الطور الاول
 الطرق المختلفة لتوصيل المحولات ثلاثية الطور  مسائل 

 الاطوار ثلاثية الحثية المحركات  الثاني

 نظرية – الدوار المغناطيسي المجال – العيوب – المميزات

 الدوار الجزء تردد – الانزلاق التشغيل

 المحركات انواع الثالث

 الانزلاق حلقات ذات محركات  -سنجابي     قفص ذات محركات

 نوع كل استخدامات – نوع كل تركيب – بينهما المقارنة

 طرق التحكم في بدء تشغيل المحركات  الحثية وهي   الرابع

 دلتا–التشغيل المباشر  التشغيل بواسطة مفتاح ستار 

 التشغيل عن طريق ربط مقاومات بالتوالي مع الجزء الدوار  -التشغيل بواسطة  المحول الذاتي 

 والانزلاق العزم بين العلاقة - القدرة ومعامل العزم بين العلاقة الخامس

 – الدوران عزم -بدء عزم اقصى شرط – الدوران بدء عزم

 حسابية امثلة– الحثي للمحرك المكافئة الدائرة -الدوران عزم اقصى شرط

 طرق-الاطوار ثلاثية الحثية المحركات دوران اتجاه عكس السادس

 الحثية باستخدام المحركات على السيطرة – الحثية المحركات ايقاف

 الدوار الجزء دائرة مقاومة في وضع-المصدر تردد - الاقطاب عدد - المصدر جهد

  التوالي           على تشغيل محركين



 ابتدائي عزم على الحصول كيفية – التشغيل تركيبها    نظرية – انواعها – الطور احادية المحركات الحثية السابع

 الحثية احادية الطور المحركات انواع عن شرح مفصل

 البدء متسعة ذو الحثي المحرك 2-المنقسم           الطور ذو الحثي المحرك 1-

  المظلل القطب ذو الحثي المحرك 4-والدوران     البدء متسعة ذو الحثي المحرك 3

 التنافري المحرك  5-

  نوع لكل الدوران اتجاه عكسالعام  المحرك 6

 التزامنية المولدات الثامن

 العضو الدوار الى بالنسبة المولدات انواع – العمل مبادئ – تركيبها

 التوزيع معامل – الخطوة معامل

 (سعوي– حثي --مقاوم ) الحمل حالة في الكهربائية الدافعة القوة معادلة
 متنوعة مسائل –الجهد  تنظيم معدل حمل لكل الطورية المخططات ورسم

 المتناوب التيار ومولدات المستمر التيار مولدات بين مقارنة  التاسع

 ثابتا التزامنية المولدات في المنتج جعل اسباب

 التوازيالتوازي المولدات على تشغيل

 على التوازي التزامنية المولدات تشغيل وشروط اسباب

 الجهد تنظيم معدل-التزامن عملية شرح

 مسائل متنوعة

 المحركات التزامنية في العمل ومبادئ تركيب- التزامنية المحركات العاشر

 حالة الحمل في التزامني المحرك -التزامنية المحركات في التشغيل بدء

 متأخر قدرة عامل – متقدم عامل قدرة –الوحدة  قدرة عامل حالة في الطوري المخطط

 العكسية الدافعة الكهربائية القوة قيمة حساب

 السرعة تنظيم معدل – العملية الاستخدامات   الحادي عشر

 السرعة تنظيم – العمل نظرية – التركيب – شراجا محرك

 المتناوب التيار محركات حول عامة مراجعة

 تركيبه وخواصه واستخداماته –المحرك العام  الثاني عشر
 تركيبه ونظرية عمله وخواصه  واستخداماته –المحرك التنافري 

 –الشروط الواجب توفرها في محركات التحكم  -نظرية عملها   –تركيبها  –انواعها  -محركات التحكم   الثالث عشر
 خواصها

 التطبيقات التي تستخدم فيها التمييز بين انواعها –تركيبها  -محركات الخطوة   الرابع عشر

كتابة الجداول المنطقية لدوران امحرك  -حساب خطوة المحرك   –نظرية عمل محركات الخطوة 

 الخطوة في الاتجاه المطلوب

اسباب الخطأ في قراءة التاكومترات وطرق تلافيها  -انواع التاكومترات والتمييز بينها   -مولدات التاكو   الخامس عشر
 كيفية معايرة التاكومترات –
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 الطور الأحاديةلحثية المحركات ا
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  هو محرك كهربائي يستخدم في الآلات الصغيرة التي تحتاج لدقة :    (Stepper motor ) خطوة  الحرك  م

و من أهم ميزات هذا النوع من المحركات انه يمكن التحكم في  .في تحكم بمحركاتها مثل الطابعة وقاطع الليزر إلخ

يستخدم هذا المحرك أيضا في التطبيقات الروبوتية، نظراً لإمكانية التحكم   .عدد وسرعة دوراته وزاوية التوقف بدقة

حيث   binaryومما يميز هذا المحرك أيضا أنه يعتمد على النظام الثنائي في التشغيل    .في إيقافه عند زاوية محددة

 . يلاحظ أنه يخرج منه أربع أو خمس أسلاك تسمح له بتلقي تتابع معين
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 محرك الخطوة 

 

هو محرك كهربائي تم "فتح" الجزء الثابت والدوار فيه، وبالتالي، بدلاً   :المحرك الخطي

 من إنتاج عزم الدوران )الدوران(، فإنه ينتج قوة خطية على طوله.

 

 
 

 

 

 

 


